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Resumen 

Este trabajo presenta una dinámica clásica de partículas, que puede 
ser aplicada en cualquier sistema de referencia inercial. 

Definiciones 

r = posición f = posición no cinética 
v = velocidad \ = velocidad no cinética 
a = aceleración á = aceleración no cinética 
Relaciones 

a = F/m -> á 2 = (F/m) 2 
v= Jádt — > \ = J(¥/m)dt 
l /i\ 2 = Jádr -» y 2 v 2 = j (F/m) dr 
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Principios 
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m v — m v = 
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(5) 


ra a — ra á = 




V2raa 2 — l /2tná 2 = 
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Sustituyendo las relaciones en los principios, se obtiene: 
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(2) 




i 




1 




(3) 


mv-¡Fdt = 
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(5) 


raa-F=0 




i/2raa 2 -y 2 (F 2 /ra)=0 
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Observaciones 

La ecuación (1) está relacionada con el centro de masa. 

La ecuación (2) está relacionada con el momento de inercia. 

La ecuación (3) está relacionada con el impulso y el momentum lineal. 

La ecuación (4) está relacionada con el trabajo y la energía. 

La ecuación (5) está relacionada con las fuerzas (en forma vectorial) 

La ecuación (6) está relacionada con las fuerzas (en forma escalar) 

Por último, desde la ecuación (5) se deduce que la aceleración a de una 
partícula, está dada por: 

a = F/m 

donde F es la fuerza resultante que actúa sobre la partícula y m es la masa de 
la partícula. 
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